
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

Die dezentrale 
Lösung für 

Simulation. 
 
 
 
 
 

 
 



 
Dezentrale Netzwerktopologie 
 
 Modulare Konstruktion 
 
  Automotive CAN bus 
 
   Minimale Verkabelung 
 
    schnelle Installation 
 
     Hot Swapping 
 
      Flexible Protokolle 
 
     Umfassende Hardware-Unterstützung 
 
        Hardware Watchdog 

 
 
Durch die dezentrale System-
topologie des simbus CAN-
Systems reduziert sich nicht 
nur die Komplexität der 
Verkabelung, sondern senkt 
auch den nötigen Wartungs-
aufwand und ermöglicht 
leichtgewichtige Produkte. 
 
Zentrale Elemente des simbus 
CAN-Systems sind kleine, 
universell einsetzbare LRUs 
(Line Replaceable Units). 
Diese kleinen E/A-Geräte 
können verschiedenste Peri-
pheriegeräte per CAN-Bus 

steuern und verwalten. 
Integrierte Hardware Watch-
Dogs überwachen jede LRU 
und stellen die betroffene 
Einheit nach Störungen 
automatisch wieder her. 
 
Durch ihren kleinen Form-
faktor ist eine unmittelbare 
Integration an der Peripherie 
selbst möglich. Anstatt Kabel 
von jeden Schalter zu einem 
zentralen Punkt zu verlegen, 
benötigt das simbus CAN-
system nur ein einzelnes 
Strom- und Datenkabel. 



Auf diese Weise wird nicht 
nur die Konstruktion und 
Produktion erleichtert, 
sondern auch Gewicht, 
Kosten und Wartungsbedarf 
minimiert. 
 
Durch die modulare Bauweise 
können die Geräte binnen 
kürzester Zeit im laufenden 
Betrieb ausgetauscht, extern 
gewartet und repariert 
werden. Dadurch werden 
wartungs- und störungs-
bedingte Ausfallzeiten ver-
mieden. Firmware-Aktuali-
sierungen erfordern dank des 
In-System-Verfahrens keine 
Demontage. Ideal für Systeme 
mit höchsten Anforderungen 
an Verfügbarkeit und 
Wartung. 
 

Das Rückgrat des simbus 
Systems ist ein automotiver 
CAN-Bus konform zur CAN2.0B 
Active-Spezifikation. 
Unterstützt sind diverse 
Protokolle, einschließlich 
CANaerospace, CANopen, als 
auch kundenspezifische 
Protokolle. 
 
Autarker Betrieb des simbus 
CAN-Systems erfolgt mittels 
des simbus CAN-Gateways. 
Mittels UDP- oder TCP/IP-
Kommunikation stehen hier-
bei sämtliche Steuerungs- und 
Überwachungsfunktionen über 
Ethernet zur Verfügung. 
 
Für Kundenprojekte und zur 
Einbindung in bestehende 
Systeme bieten wir einen 
Firmware- und Integrations-
service an. 

 
 

 
 



Grundlegende Peripherie 
 

 
Bis zu 27 universelle E/As kann 
eine einzelne LRU erfassen 
und steuern. Damit sind selbst 
vollwertige Tastaturen 
realisierbar. 
 
 

 
Eine direkte 
Dimmersteuerung ohne 
externe Hardware ist durch 
bis zu 24 dedizierte PWM-
gesteuerte Konstantstrom-
Senken möglich. 

 
Eine Vielzahl von LRUs und 
Erweiterungsmodulen erlaubt 
die Direktsteuerung von 
Schrittmotoren für Anzeigen 
und Kombiinstrumente. 
 
 

 
Das Lasttreiber-Erweiterungs-
modul ermöglicht die volle 
Kontrolle über stromfressende 
Komponenten wie Solenoide 
und Glühbirnen. 
 
 

 
Zur visuellen Darstellung von 
Informationen unterstützt das 
simbus CAN-System nicht nur 
7- und 14-Segment-Anzeigen, 
sondern auch Vollfarbdisplays. 
 

 
Mittels der von den LRUs 
bereitgestellten SPI-, I2C™- 
und UART-Schnittstellen, 
kann die Systemfunktionalität 
weiter ausgebaut werden. 

 
 



Technische Spezifikation 
Spannungsversorgung 5-24V 

Gateway-Schnittstellen UDP, TCP, CAN 

Steckverbinder  M12A 5 Pin 

 D-SUB 9P 

EMC Getestet nach 
DINEN55011: 2017-03 

Betriebstemperatur -10°C...+55°C 

Lagertemperatur -10°C...+85°C 

 

simbus CAN System Portfolio 
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Interesse? 
 
 
 

Unserer Systeme haben die Bedürfnisse 
unserer Kunden im Mittelpunkt. 
 

Simulatorenanbieter benötigen 
wartungsarme und höchst 
zuverlässige Systeme, die ihren 
Kunden viel Freude bereiten. 

 
 
 

 
Wilhelm-Enßle-Straße 62 
73630 Remshalden 
 
Tel.: +49 7151 / 205 748-0 
Fax: +49 7151 / 205 748-9 
Mail: info@simsystems.de 
Web: simbus.simsystems.de 

 
 
 

Technical Specifications are subject to change without notice. 
System features may be limited based on type of installation, 
software and interfacing equipment. 


